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(g) La presente invention concerne une machine pour le 
depourllage des animaux de preference a fourrure comme 
par exemple les lapins. 

La machine seJon llnverrtion est destinee a Stre integree 
dans une chalne cTabattage du type de celle comportant un 
convoyeur aenen (1) amenant les animaux abattus a diffe- 
rents postes de travail, et se caractSrise essentiellement en 
ce qu'elle comporte des moyens de traction (2) de la peau de 
('animal, au moins un moyen de detection (3) de la position 
de la peau par rapport aux moyens de traction, 8U moins un 
organe de commando (4) de la mtse en fonctionnement de 
m yens de traction valide par le moyen de detection (3), au 
moins un moyen de guidage (5) de la peau vers les moyens 
de traction, au moins un moyen □"analyse (6) de feffort 
exerce sur la peau lors du d6pouillage et au moins un circuit 
d'electronique (7) d commande de TamSt des moyens de 
traction et du degagemem de la peau a partir des informa- 
ti rts trartsmises par le moyen d'anaryse en sorte cTinterronv 
pre foperation de depouiltage lorsque Hmportance de 
l*eff rt de traction peut conduire a la cassure de la peau. 
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MACHINE POUR LE DEPOUILLAGE DES ANIMAUX DE PREFERENCE A FOURRURE 
TELS QUE LES LAPINS. 



1 La presente invention a pour objet one machine pour le depouillage 
des animaux de preference a fourrure coome par exemple les lapins 
d stinee a etre integree dans une cha ine d'abattage du type de 
c lies comportant un convoyeur aerien amenant les animaux abattus 
a differents postes de travail. 

5 

On sait_gue la peau des lapins si I animal est correctement 
depouilte peut "etre utilisee dans le domaine de La peausserie et 
done constituer une source importante de revenus pour les abat- 
toirs. 

Cest ainsi que le prix de vente d une peau exempte de defaut peut 
10 atteindre et nreme depasser celui de vente de la chair de I ani- 
mal. 

En sorte de ne pas abioer la peau de I 'animal, I operation de 
depouillage est effectuee raanuellement, tout d abord, la personne 
employee au poste de depouillage sectionne la peau au niveau de 
larriere train et des pattes arrieres de I animal et poursuit 
I operation de depouillage en exercant une traction sur la peau 
15 vers la t ete de I* animal, la peau etant bien entendu retournee 
sur le corps du dit animal. 

* 

Le depouillage se poursuit jusqua la partie arriere de la t ete* 

A ce niveau, p ur eviter de rompre la peau par tracti n, la per- 
s nne employee doit secti nner les ligaments de retenu de la dite 
20 peau a la t ete et poursuit ensuite le depouillage. 
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1 L depouillage du lapin depuis farriere train jusqu'a la base du 
cou est une operation p u penible qui peut s' ffectuer manuell - 
ment » 

Par contre le depouillage du cou de I'animal, de la partie arriere 
5 de la fete et des pattes avant exige un effort physique important 
> de la part de la personne employee. 

Devant cet etat de fait, les abattoirs emploient au moins trois 
personnes pour le depouillage, qui respecti vement depouillent I'a- 
nimal .depuis son arriere train jusqu a la base du cou, depuis le 
10 cou jusqu'a la fete et terminent I operation de depouillage. 

Com me on le comprend lemploi de trois personnes pour I operation 
de depouillage greve le co*ut d exploitation de I'abattoir. 

La presente invention a pour objet de pallier aux inconvenients 
precedemment enonces en mettant en oeuvre une machine apte a 
15 depouiller les animaux abattus et notamment le cou et la partie 
arriere de la fete de ceux-ci sans abimer la peau . 

A cet effet, la machine selon la presente invention pour le d- 
pouillage des animaux a fburrure par exemple des lapins et notam- 
ment du cou et de la partie arriere de la fete de ceux-ci desti- 

20 nee a "etre integree dans une cha ine d abattage du type de eel les 
comportant un convoyeur aerien amenant les animaux abattus a dif- 
ferents postes de travail se caracterise essentiellement en ce 
qu'elle comprend des moyens d traction de la peau de lanimal>au 
n ins un moyen de detection de la position de la p au par rapport 

25 aux moyens de traction, au moins un organe d command d la raise 
en fonctionnement des moyens de traction valid' par le moyen de 



3 0104117 

de traction, au moins un moyen d'analyse d I" ff rt de tracti n 
exerc£ sur la peau lors du d6pouillage et au moins un circuit d'6- 
lectroniques d c mroande de I'arr et des moyens d tracti n et du 
digagement de la peau 3 partir des informations transmises par le 
; moyen d'analyse en sorte d interrompre t'op£ration de d£pouillage 
lorsque I* importance de I 'effort de traction peut conduire d la 
cassure de la peau. On comprend ais£ment qu une telle machine est 
entierement autonome et ne requiert aucune surveillance de I ope- 
ration de depouillage. 

I0 Suivant'une autre caract£ri st ique de I'invention, les moyens de 
traction, roontes sur un b ati comportant deux flancs verticaux 
sont constitu£s par deux parois larges, rugueuses, entre lesquel- 
les est introduite la peau, par des organes presseurs maintenant 
ces parois contre la peau au moins pendant I operation de d^pouil- 

15 lage, par au moins un organe moteur pour rapprocher ou ecarter les 
parois I'une de I 'autre done pour happer la peau ou la degager, 
et/ou par.au moins un mecanisme pour deplacer simultanement Les 
les deux parois suivant un mouvement de descente pour le depoui L- 
lage de I' animal ou suivant un mouvement de montee pour interromp- 

20 re la traction et/ou d&gager la peau. 

D'autres avantages et caracteri st iques de I invention appara'it- 
ront a la lecture de La description d une forme particuliere de 
real isat iondonn<§e a titre indicatif en se referant aux dessins 
annexes en lesquels : 

25 - la figure 1 est une vue en perspective d une machin selon lin- 
vention integre dans une cha'ine d'abatt-age, 
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1 tracti n de la machine, 

- la figur 3 est une vue de detail d'un par i rugu use, 

- la figure A est une vue en coupe longi tudinale de la machin 
selon la ligne 1V/IV de la fig. 2, 

5 - la figure 4A est une vue de face de la machine, 

- les figures 5 et 6 sont des vues de detail de la machine, 

- Les figures 7 et 8 sont des vues d'autres formes de realisation 
des rooyens de traction de la machine selon I 'invention. 

- la figure 9 est une vue du schema electronique de la machin 

10 Telle que representee la machine selon I'invention pour le 

depouillage des animaux de preference a fourrure comme par exeropl 
les lapins destinee a ~etre int£gr6e dans une cha~ine d'abattage 
du type de -celles comportant un convoyeur aerien 1 amenant les 
animaux abattus a diff§rents postes de travail, comport des 

15 moyens de traction 2 de la peau de I 'animal, au moins un moyen de 
detection 3 de la position de la peau par rapport au moy n de 
traction, au moins un organe de commande 4 de la mise en fonction- 
nement des rooyens de traction valide par le moyen de detection 3, 
au moins un moyen de guidage 5 de La peau vers Les moyens de trac- 

20 tion, au moins un moyen d'analyse 6 de I effort de traction exer- 
ce sur La peau lors du depouillage, et au moins un circuit d §1 c- 
troniques ? de commande de I arr et des moyens de traction et du 
degagement de la peau a partir des informations transmises par le 
m yen d anftlys en sorte d interrompre I operation de depouillage 

25 lorsqu I'importance de L'effort de traction peut conduire a la 
cassure de la peau % 

Comme connu Le convoyeur aerien st constitue par un rail de gui- 
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I sont a ntes des equipages mobiles 9,mus suivant un mouvement con- 

tinu de translate n I long du rail, par un cabl d ntra'inement 

10 c operant avec un organe moteur non represent*. 

A chaque equipage mobile est suspendu un animal abattu 
5 A c teffet chaque equipage 9 est dote de deux crochets 11, ou autre 

systeme de suspension, a chacun desquels est accroch* la patte 

arriere d'un lapin • 

Comme on peut le voir en fig 1 les animaux abattus avant d etre 
dpouilles par la machine selon I'invention on subit un depouilla- 
10 ge depuis I'arriere train jusqu a la base de leur cou 

On peut voir en outre que la peau apres ce depouillage est accnoc- 
hee la t ete et au cou de I * animal et pend sous celui-ci- 

0 preference le moyens de traction 2 de la machine sont sureleves 
par rapport au sol en sorte de pouvoir happer la peau de I animal 
15 lors du passage de celle-ci. 

Les moyens de traction de la machine, montes sur un b ati compor- 
tant deux f lanes verticaux 16, sont constitues par deux parois 12 
larg s, rugueuses entre lesquelles est introduite la peau, par des 
rganes presseurs 13 maintenant ces parois contre la peau au moins 

>0 pendant le depouillage, par au moins un organe moteur 14 pour 
rapprocher bu ecarter les parois I une de I 'autre et/ou par au 
moins un mecanisme pour deplacer simultanement les deux parois 
suivant un mouvement de descente pour le dep uillage du cou et de 
I'arriere de la t te de I "animal et suivant un m uvem nt de m n- i 

>5 tee pour interrompre la traction et/ou degager la peau. 
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t sont maint nus S 6cartem nt par des entret ises . 
Entre ces flancs verticaux s nt o nt$s les parois rugu uses 12 
L s par is 12 sont c nstitu6es en un mat6riau soupl d un c Effi- 
cient d adherence 6lev§ et pr^sentent chacune sur leur fac*ie acti- 
ve, c est-Sdire leur face en contact avec la peau, des saillies 12A 
en forme de paves dispos£es suivant plusieurs rangs decal6s les 
uns par rapport aux autres. 

De preference les parois rugueuses se pr£sentent sous la forme de 
deuy bandes sans fin ou parois sans fin et sont roont^es chacune 
sur deux rouleaux cy lindriques, horizontaux 17 et 18 et transver- 
saux aux flancs. 

Pour caler lat era lenient les bandes sur les rouleaux sup£rieurs t 
inferieurs et pour eviter que celles-ci glissent par rapport au 
rouleaux, les dites bandes sont dotees chacune sur leur face inte- 
rieure d au moins une courroie t rapezo" ida le 32 engagee dans une 
gorge trapezoidale 33 roenagee dans chaque rouleau 17 et 18 
Avantageusement chaque bande est equipee de deux courroies trape- 
zo~idales parall£les I'une & l*autre et fix£e chacune d proximity 
d un des bords de la bande par tous proc£des et moyens connus d 
I'homme de Tart Chacun des rouleaux cylindriques est monte rota- 
tif dans dfcux paliers 19 d extremite exterieurs au b ati rapport£s 
sur les flancs. 

De preference les paliers des rouleaux sup£rieurs 17 sont m ntes 
sur un support 20 angulai rement mobil en sorte que les dits rou- 
leaux superieurs puissent se rapproch r I'un de I autre ou s ecar- 
ter lors de I' introduction de la peau entr les parois rugueuses. 
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T 

21 de passage des axes 22 des rouleaux et de diamfetre relativ ment 
imp rtant pour assurer le d£battement d s dits axes 22« 

Le support 20 de chaque palier sup§rieur est de pr£f£rence consti- 
tu§ par une patte soudee au dit palier et articulee par son extr$- 
mit£ libre au flanc correspondant . 

L axe d articulation de chaque patte est deport£ lateraleroent par 
rapport au palier de maniere que la raise en tension des bandes 
c nduise au rapprochement des rouleaux superieurs 17 I un vers 
l* autre . 

) Les paliers 19 des rouleaux inferieurs sont egalement months 

mobiles et sont susceptibles d etre d.eplac6s de haut en bas pour 
tendre les bandes. 

A cet effet les paliers 19 des rouleaux inferieurs 18 sont dotes 
d organes 23 de coulissement sur les flancs 16 du b ati et coope- 
5 rent avec des organes de raise en tension* 

Sel n I exemple preferentiel de realisation, les organes de cou- 
lissement sont engages dans au moins une lumiere transversale 24, 
m'nagee dans les flancs 16 du b*ati, constituant rooyen de guidage 

Comme on p%ut le voir en fig 6, chaque palier inferieur 19 selon 
0 une forme preferee de realisation comporte quatre organes de cou- 
lissement £3, raontes deux a deux dans une m eme lumi % re 24, cons- 
titues chacun par un boulon avec ecrou pour maintenir egalement I 
dit palier c ntre le flanc c rresp ndant - 



II est bien evident que les orifices 21 de passage des axes 22 des 
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9 

rouleaux inferieurs 18 sont dimensionnes d manifere & permettre 
des debatt m nts d s dits axes lors de la mise en tension de la 
bande, 

Chaque organe de raise en tension des bandes selon un exemple pre- 
ferentiel de realisation est constituS par une tige filetee 25 
verticale en appui sur la zone sup^rieure du palier engagee dans 
un orifice filete menage dans un bossage 26 fixe au flanc corres- 
pondant au dessus du dit palier 10, 

La tige, f i letee est muni d un contre ecrou pour etre bloquee n 
rotat ioA- 

II est bien evident que tout a.utre systeme de mise en tension 
pourr'a etre employe, 

Comme dit precedemment la machine est equipee d organes presseurs 
13 en contact avec les parois pour les maintenir contre la peau 
Selon I exemple de realisation la machine est equipee d au moins 
deux organes presseurs 13 montes en vis a vis I'un de I'autre cha- 
cun dans I espace defini par une bande ou paroi sans fin et coope- 
rant chacun avec au moins un organe, reglable, de maintien contre 
la portion de la bande en prise avec la peau. 

Chaque org3ne 13 est constitu£ par un rouleau cylindrique horizon- 
tal en contact avec les portions de la bande en prise avec la 
peau, mont ' r tatif dans des pali rs 34 d extremite rapport's sur 
les flancs 16 du bati de la machine Chaque rouleau presseur est 
rev etu d un materiau s uple et elastique par exemple du ca ut- 
chouc en sorte de se deformer I rs de I introduction de la peau 
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De preference le rev etement de chaque rouleau presseur est c ns- 
titue par la juxtaposition de rondelles 35 en materiau souple t 
eiastique enfilee sur I axe 36 du dit rouleau entre deux flasques 
37 d extr£roit£.» 

De preference, chaque organe, r£glable, de maintien du rouleau 13 
contre la portion de la bande en prise avec la peau coop£re avec 
un des paliers du dit rouleau, le dit palier comportant des orga- 
nes de coul i ssement comme precedemment decrit Ces deux organes de 
coulissjment sont months egalement deux a deux dans des lumieres 
24 h rizontales m^nagees dans les dits flancs 16 

Egalement, lorifice 21 transversal menage dans chaque flanc pour 
le passage de I'extreroite de I'axe 36 de t'organe presseur, est 
dim nsionne de maniere a perraettre le debatteroent du dit ocgane 
Cette disposition a pour but d ecarter ou de rapprocher plus ou 
moins les rouleaux I un de lautre en sorte de regler la pression 
des bandes ou parois sans fin sur la peau*. 

Avant I* introduction de la peau entre ces parois la position de 
celle-ci est detectee par le rooyen 3 qui agit sur le mecanisme des 
moyens de traction par I i ntermedi ai re de I'organe de commande 4 
en sorte d actionner en rotation les rouleaux 17 et 18 dans un 
s ns tel *que les portions des bandes ou parois sans fin en vis d 
vis I une de I 'autre soient animees d un mouvement de descente. 

i 

Cet organe de detection est constitue par exemple par un c ntac- 
antenne qui detecte le passage d un equipage mobile a proximit* 
des moyens de tracti n Ce moyen de detection est fixe * par tous 
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L' rgane 4 est c nstitue par t ut disp sitif electrique u elect- 
ronique connu n s 1 qui des qu'il r coit une impulsion du moy n 
de detection alimente en energie le mecanisme des moyens de trac- 
tion . 

Ce mecanisme selon la forme de realisation illustree en fig. 4 et 
4A est constitue par un organe moteur 15 associe & une transmis- 
sion a roue dentee et/ou a pignon et cha ine cooperant avec les 
axes du rouleau inferieur et/ou superieur 17 et 18. 

De preference, la transmission est constitute par deux pign ns 26 
en prise I'un avec I 'autre cales respecti vement a une des extremi- 
tes d'un axe d un rouleau inferieur. 

Un de ces pignons est en prise avec un troisieme pignon d nte 27 
cale sur I arbre de sortie 28 de I'organe moteur 15 ou sur larbre 
de sortie d un organe de transformation de la vitesse angulaire de 
I arbre de sortie de I organe moteur par exemple un moto reduc- 
teur . 

On pourra prevoir egalement une transmission par pignon et cha ine 
entre les deux rouleaux d une m"eme bande comme represente en 
figures 4 et 4A . 

Sur ces figures, on p ut voir que I s axes des rouleaux d une m e- 
m bande sont d tes chacun en extr'mite d un pignon dente 29 sur 
lequel s enroule un cha in sans fin 30 du typ "galle" raise en 
tension un tend ur 31 c nnu en soit. 

Comme n le comprend I sens de rotation de chaqu bande est 
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n contact avec la peau soi nt anim6es simultan6roent d un mouve- 
ro nt de descente ou de tnont£e» 



Le roouveroent de descente des parois en contact avec la peau ent- 
ra ine la dite peau vers le bas et conduit au d£pouilLage du cou 
et de I'arri^re de la t ete de I 9 animal et le mouvement de roontte 
des portions des parois en contact avec la peau conduit d I arr et 
de la traction et au degagement de la peau. 

Selpn,c&$te forme de realisation, la machine n'est pas 6quip6e de 
I'organfc moteur 14 dont le r"ole est d 'ecarter les parois pour 
D assurer le degagement de la peau, 

Corome dit _prec6demment , les rooyens de traction de la machine sont 
sureleves par rapport au sol en sorte que la peau du lapin puisse 
etre trainee sur les dits moyens lors de I 'avancement de I 'Equi- 
page mobile et etre happee par ces moyens. 

5 La peau est dirigee vers les parois ruqueuses par le moyen de gui- 
dage 5 Ce moyen de guidage est par exemple constitue par une gou- 
lotte horizontale fix6e au b^ati en avant des moyens de traction 
par tous procedes et moyens connus de I'homme de I 'art. 

De preference, la goulotte est constitute par pliage d'une feuille 

0 metallique t presente une section transversale sensiblement en V 
ou en arc-de-cerc le t 

, L 'extremite de la goulotte par laquelle s intr duit la peau est 
avantageus tnent evasee . 
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mat, I'arr'et du mouvement de descent des par is rugueuses et le 
d£gagement de I p au est c romand£ par L s moyens d'analyse 6 d 
I'effort de traction. 

Selon la forme pr6f£rentielle de realisation, lanalyse de I'ef- 
fort de traction consiste en I analyse de la puissance fourni au 
moteur* 

Lorsque le d£pouillage arrive d son terrae et que la traction sur 
la peau cro"it, le couple rooteur de I 'organe 15 cro it §galement 
ainsi que I* intensity du courant electrique qui est d6livr* k cet 
organe. 

Le moyen d'analyse 6 est constitue par un circuit electronique qui 
compare a chaque instant la valeur de I' intensite regue par le 
rooteur a une valeur de reference predeterminee _ou est constitu£ 
par un circuit electronique apte a detecter une variation brusque 
d intensite regue par le dit organe moteur. 

Le moyen d analyse 6 represents schemat iquement en figure 9 est 
constitue selon une forme pref erentielle de realisation, d 'un cap- 
teur de signal 6 A, de rooyens de mise en forme 6B du signal par 
filtrage, amplification et integration afin que le dit signal s it 
utilisable pour transmettre une information a un comparateur 6C 
par exemp-le du type a fen"etre qui etablit S chaque instant un 
coroparaison du signal refu transforme a des valeurs de consigne. 

< 

Apres detection d'une valeur d intensite 'gale aux valeurs de 
reference ou detection d'une variation brusqu d'intensite, le 
moyen d analyse 6 delivre une impulsion au circuit d'el ctr nique 
7 qui c mmand l*arr*et d La machine pendant une duree deteroinee 
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1 Le circuit electr nique est, suivant un forme pref erentielle d 
realisati n, repres nte n fi gu r 9 c nstitue de deux circuits 
monostables 38 et 39 et dun circuit de securite 40, 
Le premier circuit monostable 38 est apte a detecter une impulsion 

5 provenant du circuit danalyse 6 qui commande I'arr et de la rota- 
ti n du moteur durant un temps predetermine reglaaLe sjr i e dit 
circuit monostable 38, 

Lorsque le temps de I'arr'et est ecoule, U 1 r -i< s ±*e circuit 
monostable 39 recoit une impulsion qui permet la mise en route du 
10 moteur dans lesens de rotation inverse durant un temps predetermi- 
ne reglable. 

L rsque la duree de rotation inverse est ecoulee, le moteur sar- 
r-ete et est remis en f onct ionnement dans le sens de la traction 
par une impulsion fournie par le moyen de detection 3 sur lorgane 
15 de commande 4, 

Le circuit de securite 40 permet I arr et du moteur et .1 inversion 
de la rotation du moteur en cas de panne emettant un signal sonore 

t/ u luraineux avertissant les personnes proches de la machine 
Le dit circuit 40 peut comporter, d une part, un circuit monostab- 

20 le 40A determinant un delai de temps tolerable pendant leq'uel doit 
se produirt I arr et de la machine commande par le circuit monos- 
table 38 et d autre part, une bascule bistable 40B dont la sortie 
est remise 4 zero lorsqu elle recoit liopulsi n de s rtie du cir- 
cuit monostable 38. 

25 Si cette impulsion est recue durant l e temps maximal tollable 
determine par l e circuit monostable 40A, le f onctionnement de la 
machine est normal Par c ntre, si cette impulsion est recue en 
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circuit monostable 40A et de la bascule bistable 40B par un Ele- 
ment 40C pr voque, en passant par un circuit monostabl 40D du 
m eme type que le circuit monostabl 38, l* arr'et puis I inversion 
de la rotation du raoteur et declenche une alarme. 

Les circuits monostables 38 et 39 agissent directement par exemple 
sur deux relais dont un est un relais a auto-alimentation 50 pour 
la coramande de la rotation du moteur dans le sens de la traction 
de la peau comportant d autre part I'organe de commande 4 et dont 
I'autre est un relais 51 de type connu pour la commande de l*in- 
10 version* de la rotation du moteur. 

Mais il va de soi que les elements du circuit electronique 7, .1 s 
elements de commande de raise en f onctionnement du moteur dans les 
deux sens de rotation, et les elements du moyen d'analyse 6 peu- 
vent etre d un autre type que ceux decrits ci-des'sus. 

15 En fig. 7, on a represents un autre exemple de realisation de la 
machine selon I'invention. 

Comme on peut le voir, le b ati de la machine comporte deux sup- 
supports 41 articules l*un a I'autre, portant chacun une band ou 
paroi sans fin 12 les rouleaux 17 et 18 et Torgane presseur 13 

20 associes a-vec la dite bande, et relies entre eux par I organe 
moteur 14 commandant le rapprochement ou lecartement de ceux-ci- 
Avantageusepent, un des supports est articule a L autre autour de 
I ax 22 de son rouleau inferieur en sorte que I s pignons 26 
soient touj urs en pris I' un avec I'autre. 

25 L rgane mot ur 14 constitue de pref* renc par un verin hydrauli- 
que est articul' par sa tige a un d s supports et par s n c rps a 
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Selon cette variante de realisation, le moyen d analyse 6, 

lorsqu'il a detect^ une intensity trop Mev6e ou une Elevation 
brusque d'intensite, int rrompt la r tation de I'organ mot ur 15 
et agit sur le circuit hydraulique de commande de I* organe 14 en 
sorte que le dit organe ecarte les parois 12 I 'une de I 'autre, ce 
qui assure le ddgagement de la peau Le moyen de detection 3 agit 
6galement sur le circuit de I'organe 14 pour provoquer le rapproc- 
hement des parois*, 

La machine selon cet exemple de realisation ne requiert aucun 
organe £0 dinversion 6 du sens de rotation de I'organe moteur 15 
ni aucun organe de tempori sation 38 et 39. 

Selon une autre variante de realisation representee en fig 8, les 
moyens de traction sont constitues par une pince 42 dotee de deux 
parois rugueuses 12, par au raoins un guide vertical 43 le long 
duquel coulisse la pince, par un organe moteur 44 de fermeture ou 
d'ouverture de la pince et par un organe moteur 45 d 'act ionnement 
de la pince suivant un mouvement de monte et baisse r 

Selon cet exemple de realisation, la pince comprend deux parois 
supports 46 verticales articulees I'une a I autre sur chacune des- 
quelles est fixee une des parois rugueuses 12, les deux parois 
rugueuses, etant bien entendu en vis a vis I'une de I'autre 

Chaque paroi articulee coopere avec I'organe moteur 44. Cet organe 
est par exemple constitue par un verin hydraulique en prise par sa 
tige avec une paroi support 46 et par son corps avec I autre paroi 
A6 de la pince. 
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HE VEND I CAT IONS 

R1/ ftachin pour le depouillage des animaux de preference d four- 
rure comme par exemple tes lapins, destinge k ~etre int^grie 
dans une cha'ine d'abattage du type de celle coraportant un 
convoyeur aerien (1) arnenant les animaux abattus & diff^rents 
postes de tarvail caract^ris^e en ce qu'elle coroporte des 
moyens de traction (2) de la peau de I 'animal, au moins un 
moyen de detection (3) de La posi tion de la peau par rapport 
- aiuL moyens de traction, au raoins un organe de coromande (4) de 
la'mise en f one t ionneraent de moyens de traction, valide par 
le moyen de detection (3), au moins un moyen de guidage • (5) 
de la peau vers Les rooyens de traction, au moins un moyen 
d analyse (6) de I'effort de traction exercd sur la peau lors 
du depouillage et au moins un circuit d electronique (7) de 
commande de L'arr et des moyens de traction et du degagement 
de la peau £ partir des informations transmises par le moyen 
d'analyse en sorte d interrompre I'operation de depouillage 
lorsque I "importance de I effort de traction peut conduire d 
la cassure de la peau- 

R2/ Machine pour le depouillage des animaux selon la revendica- 
tion 1 caracteris^e en ce que les moyens de traction (2) mon- 
montes^sur un b ati comportant deux flans verticaux (16) sont 
constitues par deux parois larges, rugueuses (12) entre les- 
quelles est introduite la peau, par des organes presseurs 

(13) maintenant ces parois c ntre la peau, au moins pendant 

I perati n de depouillage, par au moins un organe moteur 

(14) pour rapprocher ou ecarter les parois I'une de I'autre 
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1 Is deux parois suivant un' m uvement de descent pour le 

d£pouillag du cou t de I'arrifere de la t ete de I'animal et 
suivant un mouvemnt de montie pour interrompre la tracti n 
et/ou d6gager la peau, 

5 R3/ Machine selon les revendications 1 et 2 caract6ris6e n ce 
que les parois rugueuses 12 presentent chacune sur leur face 
active, c'est a dire la face en contact avec la peau d s 
saillies (12A) en forme de pav£s, disposees suivant plusi urs 
raags decales les uns par rapport aux autres. 

10 R4/ Machine selon la revendi cation 2 caracterisee en ce que I s 
parois rugueuses se presentent chacune sous la forme d deux 
bandes sans fin montees chacune sur deux* rouleaux cylindri- 
ques horizontaux (17 et 18 rotatifs dans des paliers d extre- 
rai te . 

15 R5/ Machine selon la revendi cat ion 4 caracterisee en ce que I s 
parois rugueuses se presentent sous la forme de bandes, sont 
dotees sur leur face interieure d'au moins une courroie tra- 
pezo~idale (32) engagee dans, une gorge t rapezo" i da le (33) 
menagee dans chaque rouleau (17) et (18) en sorte d assurer 

20 un calage lateral de la dite bande sur les dits rouleaux. 10 

R6/ Machine selon la revendi cat ion 4 caracterisee en ce que 
les paliers (19) des rouleaux superi urs (17) sont m nt£s sur 
un supp rt angulairem nt mobile (20) en sorte que les dits 
rouleaux superieurs (17) puissent se rappr cher I'un de • 

25 ou s'ecarter lors de I * introduction de la peau entre les 
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1 R7/ Machine selon la r vendication 4 caracterisee en c que les 
paliers (19) des rouleaux inferieurs (18) sont dotes dorga- 
nes de coulissement (23) sur les flans du b"ati cooperant 
avec des organes de mise en tension de la bande par deplace- 

5 ment des dits paliers (19) et done des dits rouleaux (18). 



R8/ Machine selon la revendication 2 caracterisee en ce que les 
organes presseurs (13) sont montes en vis a vis I'un de 
I -autre chacun dans lespace defini par une bande et coope- 
- nasxt chacun avec au moins un organe, reglable, de maintien 
contre la portion de la bande en prise avec la peau. 



10 



15 



20 



R9/ Machineselon les revendications 2 et 8 caracterisee en ce 
que les- organes presseurs sont constitues chacun par un rou- 
leau cylindrique horizontal, rotatif dans des paliers dex- 
tremite (34), rev etu dun materiau souple et elastique en 
sorte de pouvoir se deformer lors de I * introduct ion entre les 
bandes ou parois rugueuses sans fin afin d'eviter tout ecra- 
sement de la dite peau. 

R10/Machine selon la revendication 9 caracterisee en ce que le 
rev etement de chaque rouleau presseur est constitue par jux- 
taposftion de rondelles (35) enfilees sur laxe (36) du dit 
rouleau entre deux flasques (37) dextremite. 



R11/Machine sel n la revendication 2 et les revendications 4 a 10 
caracterisee en ce que le mecanisme d act ionnement des bandes 
u par is sans fin (12) est c nstitue par un organe moteur 
25 (15) ass °cie a une transmission co perante avec les r uleaux 
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machine selon 1* «. ndic.tion 1 .t I., r venditions 2, 4 a 
caracterise n c. flu son b'ati est' constitue de dux sup- 
ports articules lun a lautre portan. chacun une bande 

ou parol sans fin, les €17) et (18) e« I organe presseur (13) 
ass.ci.s a cette band, et relies entre .u« par I organ, .o- 
teur (14) . 

R13 /«acMne selon la revend .cation 12 caracterisee en ce cue fun 
des supports (AD est articule a I 'autre autour de I' axe de 
son^rouleau inferieur <17), 

■,,4/Hachine selon U revendication 1 caracterisee en ce flue les 
.oyens de traction de la peau sont constitues par une pince 
<«> dotee de deu, parois rugueuses (12), Par. au .oins un 
guide vertical (43) I. long dufluel coulisse la pince, par au 
„„i„s un organe .oteur (44) douverture ou de feature d la 
pince et par au .oins un organe moteur (45) d-actionne.ent de 
la pince suivant un .ouvement de montee et baisse. 

,15/Hachine selon la revendication 1 caracterise, en ce flue le 
.oyen d -analyse (6) est dote dun capteur de signal 6A, de 
„„yens de aise en for.e du dit sig.l P.r filtrage, amplifica- 
tion et integration e, d -un co.p.rateur 6E> etablissant a cha- 
qo e instan, la comparison du signal re,u transform avec des 
valeur. de c.nsigne afin de donner une information aucircuit 
delectronique 7 lorsflue le signal re ? u st gal au, valeurs 
de consigne. 
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